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ปุ่มและสัญลักษณ์บนหน้าจอ 
 

 
 
 
จอแสดงผล 
     PV  คา่อณุหภมิูท่ีวดัได้    
     SV  คา่อณุหภมิูท่ีตัง้ 
 
 
LED 
     OUT1 เอาต์พตุ 1   สีเขียว 
     OUT2              เอาต์พตุ 1   สีเขียว 
     AT                    จนูอตัโนมติั 
     PRO                 รันโปรแกรม สีเหลือง (เฉพาะรุ่น PFY เทา่นัน้) 
     AL1  สญัญาณเตือน 1 (alarm1) สีแดง 
     AL2                 สญัญาณเตือน 2 (alarm2) สีแดง 
     AL3  สญัญาณเตือน 3 (alarm3) สีแดง 
     MAN  แมนนวลโหมด  (ตดัระบบควบคมุอตัโนมตั)ิ 
 
 
ปุ่มกด 
     SET  เข้าโหมดและเซท็ค่า 

 เลื่อนตําแหนง่(ชิพ) 

 ลง, ลดคา่ 

 ขึน้,เพิ่มคา่ 
A/M  สลบัโหมดอตัโนมตักิบัแมนนวล 

- อตัโนมตัิ  ควบคมุด้วย PID 
- แมนนวล กําหนดเปอร์เซนต์เอาต์พตุโดยผู้ใช้งาน 



การใช้งานปุ่มต่างๆ และการเข้าถงึพารามเิตอร์ 

ในการเปลีย่นคา่ตา่ง ๆ ของพารามิเตอร์ กดปุ่ มชิพ  ( )   เพ่ือเลือ่นหลกัท่ีต้องการ   

จากนัน้กดปุ่ ม ขึน้ (  ) หรือ ลง ( ) เพ่ือตัง้คา่ท่ีต้องการ      หลงัจากนัน้กดปุ่ ม SET เพ่ือยืนยนัคา่ 
 
 พารามิเตอร์ ของ TAIE ถกูแบง่เป็น 4 ระดบัชัน้   

ระดบัชัน้ท่ี 1 เป็นระดบัชัน้ท่ีมีพารามิเตอร์ท่ีจําเป็น ต้องเข้าถงึงา่ย     
ระดบัชัน้ท่ี 2 เป็นพารามิเตอร์ของการควบคมุและล็อคเคร่ือง   
ระดบัชัน้ท่ี 3 เก่ียวกบัอนิพตุและโหมดตา่ง ๆ  
ระดบัชัน้ท่ี 4 กําหนดการ ปิดหรือเปิดพารามิเตอร์   
 
การเข้าสูร่ะดบัชัน้ตา่งๆมีวธีิดงันี ้
1. ระดบัชัน้ท่ี 1  กด SET  ได้ทนัที   
2. ระดบัชัน้ท่ี 2  กด SET ค้างไว้ 5 วินาที 
3. ระดบัชัน้ท่ี 3 กด SET แล้วตามด้วย ชิพค้างไว้ 5 วินาที 
4. ระดบัชัน้ท่ี 4 ต้องตัง้คา่ล็อคท่ี ระดบัชัน้ท่ี 2  เป็น 1111  แล้วกดเหมือนระดบัชัน้ท่ี 3 
- กดปุ่ ม SET หากต้องการเลื่อนไปหาพารามิเตอร์ถดัไป 

 - เม่ืออยูใ่นระดบัชัน้ใด ๆ แล้วไม่มีการกดปุ่ ม  ภายใน 1 นาที TAIE  จะกลบัสู่หน้าจอแสดงอณุหภมิู 
 

ความหมายและการเซท็พารามิเตอร์ 
ระดบัชัน้ 1  
พารามิเตอร์ ความหมาย  ค่าเดมิ 

OUTL ตัง้ค่าเปอร์เซนต์เอาต์พตุ (ในแมนนวลโหมด) - 
AT จนูอตัโนมตัิ ( Auto tunning) No 
AL1 สญัญาณเตือน 1 (alarm1) 0 
AL2 สญัญาณเตือน 2 (alarm2 0 
AL3 สญัญาณเตือน 3 (alarm3) 0 

 

ระดบัชัน้ 2 
พารามิเตอร์ ความหมาย  ยา่น ค่าเดมิ  

P1 คา่ P ของ เอาต์พตุ 1 (main control)  
ถ้า  P = 0 เป็น  on- off control  

0.0-200.0 % 3.0  

I 1 คา่ I ของ เอาต์พตุ 1 (main control) 0-3600 sec 240  
D1 คา่ D ของ เอาต์พตุ 1 (main control) 0-900   sec 60  

Db1 คา่เวลา Dead-band (main control) 0 -  
ATVL คา่ offset ของการจนูอตัโนมตั ิ( Auto tunning) 0 0-USPL  
CYT1 คาบเวลาของการควบคมุ( Relay =10,SSR=1,SCR= 0 )  0-150   sec 10  



HYS1 คา่ Hysteresis ( + จากคา่ตัง้ กรณี เป็น on- off control ) 0-1000 1  
พารามิเตอร์ ความหมาย  ยา่น ค่าเดมิ  

P2 คา่ P ของ เอาต์พตุ 2 (sub control)   0.0-200.0 % 3.0 แสดงผล
เม่ือมี 2 
เอาต์พตุ 
เทา่นัน้ 

I 2 คา่ I  ของ เอาต์พตุ 2 (sub control) 0-3600 sec 240 
D2 คา่ D ของ เอาต์พตุ 2 (sub control) 0-900   sec 60 

CYT2 คาบเวลาของการควบคมุ( Relay =10,SSR=1,SCR= 0 )  0-150   sec 10 
HYS2 คา่ Hysteresis ( + จากคา่ตัง้ กรณี เป็น on- off control ) 0-1000 1 
GAP 1 คา่การป้องกนั (Gap) ของ เอาต์พตุ 1 (main control Heat) - 0  
GAP 2 คา่การป้องกนั (Gap) ของ เอาต์พตุ 2 (sub control Cool ) - 0  
LCK ฟังก์ชัน่ล็อคเคร่ือง (ดรูายละเอียดท่ีหวัข้อการล็อคเคร่ือง ) - 0000  

 

ระดบัชัน้ 3 
พารามิเตอร์ ความหมาย  ยา่น ค่าเดมิ 

INP1 เลือกชนิดของอินพตุเซนเซอร์ K1-AN5 K4 
ANL1 ตัง้ค่าด้านตํ่า (กรณีอนิพตุเป็น analog INP1= AN1-AN5 ) LSPL-USPL 0 
ANH1 ตัง้ค่าด้านสงู (กรณีอนิพตุเป็น analog INP1= AN1-AN5 ) LSPL-USPL 5000 

Dp ตัง้จดุทศนิยม (กรณีอนิพตุเป็น analog INP1= AN1-AN5 ) - 0.0 
LSPL จํากดัคา่ตัง้ ( SV )ด้านต่ํา ต่ําสดุถงึสงูสดุ      

ของอินพตุ 
ตํ่าสดุ 

USPL จํากดัคา่ตัง้ ( SV )ด้านสงู สงูสดุ 
ANL2 ตัง้ค่าด้านตํ่า ( กรณีอนิพตุ 2 เป็น analog ) LSPL-USPL 0 
ANH2 ตัง้ค่าด้านสงู ( กรณีอนิพตุ 2 เป็น analog  ) LSPL-USPL 5000 
ALD1 ตัง้โหมดสญัญาณเตือน 1 (alarm 1) *  00-19 11 
ALT1 ตัง้เวลาสญัญาณเตือน 1 (alarm 1) *  0-99.59 min  99.59 
ALD2 ตัง้โหมดสญัญาณเตือน 2 (alarm 2) * 00-19 11 
ALT2 ตัง้เวลาสญัญาณเตือน 2 (alarm 2) * 0-99.59 min  99.59 
ALD3 ตัง้โหมดสญัญาณเตือน 3 (alarm 3) * 00-19 11 
ALT3 ตัง้เวลาสญัญาณเตือน 3 (alarm 3) * 0-99.59 min  99.59 
HYSA คา่ Hysteresisของสญัญาณเตือน 0-1000 1 
CLO1 คาริเบทเอาต์พตุ 1 อนาลอกด้านต่ํา   0-9000 230 
CHO1 คาริเบทเอาต์พตุ 1 อนาลอกด้านสงู 0-9000 3600 
CLO2 คาริเบทเอาต์พตุ 2 อนาลอกด้านต่ํา   0-9000 230 
CHO2 คาริเบทเอาต์พตุ 2 อนาลอกด้านสงู 0-9000 3600 
CLO3 คาริเบททรานสมิตเตอร์ อนาลอกด้านต่ํา   0-9000 230 
CHO3 คาริเบททรานสมิตเตอร์ อนาลอกด้านสงู 0-9000 3600 
RUCY คาบเวลาของมอเตอร์ 5-200 sec 5 
WAIT ฟังก์ชัน่การ รอ ของโปรแกรม 0 = ไม่รอ ,คา่อ่ืน ๆ = รอ - 0 



SETA ไม่สนใจ - - 
IDNO กําหนดตําแหนง่ (กรณีมี OPTION RS485) 1-30 1 
BAUD กําหนดความเร็วการสื่อสารข้อมลู 2400-9600 2400 
SVOS ชดเชยคา่  SV -1000~1000 0 
PVOS ชดเชยคา่  PV -1000~1000 0 
UNIT เลือกหนว่ยของความร้อน   C - F C 
SOFT กําหนดความเร็วการอา่นข้อมลูจากอนิพตุ 0.05-1.00 0.200 
CASC ไม่สนใจ - - 
OUD กําหนดเอาต์พตุแอคชัน่ Heat หรือ Cool Heat or cool Heat 
OPAD กําหนดรูปแบบการควบคมุ PID or Fuzzy PID 

HZ กําหนดความถ่ีของ power supply 50 or 60 50 
* ดรูายละเอียดในหวัข้อการใช้งานสญัญาณเตือน 
 

ระดบัชัน้ 4  
 
 
 
 
        
 
 
 
 
 
 
 
ตวัอยา่งวิธีการอ่านฟังก์ชัน่ SET  จากตาราง 
 SET  1.1               1 หน้าจดุทศนิยมหมายถึง  SET  1 (มีตัง้แต ่1 – 0 ) 
   1 หลงัจดุทศนิยมหมายถงึตําแหนง่ของพารามิเตอร์ตามตาราง  จากตวัอยา่งคือ OUTL       

SET Function SET Function 
1.1 OUTL 4.3 HYSA 
1.2 AT 4.4 CLO1,CHO1 
1.3 AL1 5.1 CLO2,CHO2 
1.4 AL2 5.2 CLO3,CHO3 
2.1 AL3 5.3 RUCY, WAIT, SETA 
2.2 ANL1,ANH1,Dp 5.4 IDNO, BAUD 

SET 1 

0 1 0 1 

แสดงผลฟังก์ชัน่ SET *   

0= ปิด , 1 = เปิด   

SET *.1    

SET *.2    

SET *.3    

SET *.4    



2.3 LSPL,USPL 6.1 SVOS 
2.4 ANL2,ANH2 6.2 PVOS 
3.1 ALD1 6.3 UNIT 
3.2 ALT1 6.4 SOFT 
3.3 ALD2 7.1 CASC 
3.4 ALT2 7.2 OUD 
4.1 ALD3 7.3 OPAD 
4.2 ALT3 7.4 HZ 
 

การจนูอัตโนมัต ิ(Auto tunning) 
 การจนูอตัโนมตัมีิความจําเป็นอย่างย่ิงต่อการใช้งานในระบบการควบคมุแบบ PID ทัว่ไป  เน่ืองจากรูปแบบของงาน 
(Plant)   แตล่ะจดุตดิตัง้   Temp control   ไม่เหมือนกนั  เช่น    ขนาดและรูปแบบของแหลง่จา่ยความร้อน  เป็นต้น  ซึง่ปัจจยั
เหลา่นีมี้ผลต่อคา่ของ P,I และ D ของระบบ  ดงันัน้ การจนูอตัโนมตัิจงึเป็นการทําเพ่ือให้ Temp control หาคา่ท่ีเหมาะสม   ก็จะ
ได้ประสทิธิภาพการทํางานท่ีสงูสดุ   การจนูอตัโนมตัไิม่จําเป็นต้องทําทกุครัง้ท่ีเปิดเคร่ืองใช้งาน  แตต้่องทําทกุครัง้ท่ีมีการติดตัง้ 
temp  control ใหม่เข้าไปในระบบ  หรือมีการย้ายตําแหนง่ติดตัง้ก็พอ 
 

ขัน้ตอนการปรับอัตโนมัต ิ(Auto tuning)ของ TAIE 
1. ตัง้ค่าอณุหภมิูท่ีต้องการใช้งาน 
2. หาพารามิเตอร์  AT  ในระดบัชัน้  1  
3. หลงัจากนัน้ให้เปลี่ยนค่าจาก  no  เป็น  yes 

4. กด SET เพ่ือยืนยนัการปรับอตัโนมตัิ  (Auto tuning) 
5. สงัเกต LED แสดงผล AT จะกระพริบ  ให้รอจนกวา่ LED ดบั  การปรับอตัโนมตัิ ก็เสร็จสมบรูณ์ 

ระหวา่งการปรับอตัโนมตัิ (Auto tuning) อณุหภมิูจะแกวง่สงูหรือต่ํากวา่ค่าท่ีตัง้ไว้ เป็นเร่ืองปกตขิองกระบวนการ 
 

การลอ็คเคร่ืองเพ่ือป้องกันพารามิเตอร์ 
1. เข้าระดบัชัน้ 2 เพ่ือหาพารามิเตอร์  LCK  
2. ตัง้ค่าล็อคท่ีต้องการตามตารางดงันี ้
 

       รหสั ความหมาย 
0000 เข้าระดบัชัน้ 1- 3  และเปล่ียนพารามิเตอร์ ได้ทัง้หมด  
1111 เข้าระดบัชัน้ 1,2 และ 4  เปลี่ยนพารามิเตอร์ ได้ทัง้หมด 
0100 เข้าระดบัชัน้ 1 และ  2  เปลี่ยนพารามิเตอร์ ได้ทัง้หมด 
0110 เข้าระดบัชัน้ 1 และ  2  เปลี่ยนพารามิเตอร์ ได้เฉพาะระดบัชัน้ 1 
0001 เข้าระดบัชัน้ 1  เปลี่ยนพารามิเตอร์ ได้เฉพาะ  SV เทา่นัน้ 
0101 ลอ็คทัง้หมด 

 

3. กด SET เพ่ือยืนยนัคา่ท่ีตัง้แล้วออกจากระดบัชัน้ 2 
การปลดลอ็คทําได้โดยการตัง้ LCK = 0000  



การเลอืกชนิดของอินพุต 
 เข้าระดบัชัน้ 3 ไปท่ีพารามิเตอร์  INP 1 ตัง้คา่ให้ตรงกบัชนิดของอินพตุท่ีใช้ตามตาราง 

ชนิด รหสั ย่าน 

 
K 

K1 0.0~200.0 C  /  0.0~392.0 F 
K2 0.0~400.0 C  /  0.0~752.0 F 

K3 0~600 C  /  0~1112 F 
K4 0~800 C  /  0~1472 F 

K5 0~1000 C  /  0~1832 F 

K6 0~1200 C  /  0~2192 F 

 
J 

J1 0.0~200.0 C  /  0.0~392.0 F 
J2 0.0~400.0 C  /  0.0~752.0 F 

J3 0~600 C  /  0~1112 F 

J4 0~800 C  /  0~1472 F 
J5 0~1000 C  /  0~1832 F 

J6 0~1200 C  /  0~2192 F 

R R1 0~1600 C  /  0~2912 F 
R2 0~1796 C  /  0~3216 F 

S S1 0~1600 C  /  0~2912 F 
S2 0~1796 C  /  0~3216 F 

B B1 0~1820 C  /  0~3308 F 

E E1 0~800 C  /  0~1472 F 

E2 0~1000 C  /  0~1832 F 
 

ชนิด รหสั ย่าน 

N N1 0~1200 C  /  0~2192 F 
N2 0~1300 C  /  0~2372 F 

T T1 -199.9~400.0 C  /  -199.9~752.0 F 
T2 -199.9~200.0 C  /  -199.9~392.0 F 

T3 0.0~350.0 C  /  0.0~662.0 F 

W W1 0~2000 C  /  0~3632 F 
W2 0~2320 C  /  0~2372 F 

PL II PL1 0~1300 C  /  0~2372 F 

PL2 0~1390 C  /  0~2524 F 

U U1 -199.9~600.0 C  /  -199.9~999.0 F 
U2 -199.9~200.0 C  /  -199.9~392.0 F 

U3 0.0~400.0 C  /  0.0~752.0 F 

L L1 0~400 C  /  0~752 F 
L2 0~800 C  /  0~1472 F 

JIS 
Pt100 

JP1 -199.9~600.0 C  /  -199.9~999.0 F 
JP2 -199.9~400.0 C  /  -199.9~752.0 F 

JP3 -199.9~200.0 C  /  -199.9~392.0 F 

JP4 0~200 C  /  0~392 F 
JP5 0~400 C  /  0~752 F 

JP6 0~600 C  /  0~1112 F 

DIN 
Pt100 

DP1 -199.9~600.0 C  /  -199.9~999.0 F 

DP2 -199.9~400.0 C  /  -199.9~752.0 F 
DP3 -199.9~200.0 C  /  -199.9~392.0 F 

DP4 0~200 C  /  0~392 F 

DP5 0~400 C  /  0~752 F 



DP6 0~600 C  /  0~1112 F 

JIS 
Pt50 

JP.1 -199.9~600.0 C  /  -199.9~999.0 F 

JP.2 -199.9~400.0 C  /  -199.9~752.0 F 

JP.3 -199.9~200.0 C  /  -199.9~392.0 F 

JP.4 0~200 C  /  0~392 F 
JP.5 0~400 C  /  0~752 F 

JP.6 0~600 C  /  0~1112 F 
AN1 AN1 -10~10mV / -1999 ~ 9999 
AN2 AN2 0~10mV / -1999 ~ 9999 
AN3 AN3 0~20mV / -1999 ~ 9999 
AN4 AN4 0~50mV / -1999 ~ 9999 
AN5 AN5 10~50mV / -1999 ~ 9999 

 

การใช้งานสัญญาณเตอืน(Alarm) 
 การใช้งาน alarm จะเก่ียวข้องกบัพารามิเตอร์หลายตวัและเก่ียวข้องกบัระดบัชัน้ 2 ระดบัชัน้ คือ ระดบัชัน้ 1 กบั 3 
ระดบัชัน้ 1 คือ AL1, AL2 และ AL3 เป็นการตัง้คา่ของ alarm   ระดบัชัน้ 3 คือ ALD1,ALT1 ,ALD2,ALT2,ALD3 และ ALT3 เป็น
การตัง้โหมดและเวลาของ  Alarm   
 
ตารางภาพโหมด alarm 
 
ความหมายของศพัท์ท่ีผู้ใช้งานควรรู้ 
Deviation Alarm ท่ีอิงตามคา่ตัง้  
Absolute Alarm ท่ีไม่องิตามคา่ตัง้ 
Inhibit Alarm จะไม่ทํางานขณะ On power จนกวา่อณุหภมิูจะถึงคา่ตัง้ 
 

Code คําอธิบาย Code คําอธิบาย 
01 Deviation high alarm inhibit 15 Absolute  high alarm no  inhibit 
11 Deviation high alarm no inhibit 06 Absolute  low  alarm inhibit 
02 Deviation low alarm inhibit 16 Absolute  low  alarm no Inhibit 
12 Deviation low alarm  no inhibit 07 Segment end alarm (for PFY Model) 

1.ALD1-3 set 07 
2.AL1-3 set segment no. 
3. ALT1-3 set 0 = flicker alarm 
                 set 99.59 continued alarm 
                 set other  on delay time    

03 High low alarm  inhibit 17 Program run alarm 
13 High low alarm  no  inhibit 08 System error alarm  ON 

04/14 Band alarm 18 System error alarm  OFF 
05 Absolute  high alarm inhibit 19 On delay timer 

 



การใช้งาน TAIE   รุ่นโปรแกรมคอนโทรล 
       Temp controller ของ TAIE รุ่น PFY  มีออฟชัน่พิเศษท่ีนา่สนใจอีกอยา่งคือ  โปรแกรมคอนโทรล   2  แพทเทิล  16 สเต็ป   
ซึง่สามารถปรับตัง้พารามิเตอร์ได้ท่ี ระดบัชัน้ 1 ดงันี ้      
      

พารามิเตอร์ ความหมาย  ยา่น คา่เดมิ 
OUTL ตัง้ค่าเปอร์เซนต์เอาต์พตุ (ในแมนนวลโหมด)  - 

AT จนูอตัโนมติั ( Auto tunning)  No 
AL1 สญัญาณเตือน 1 (alarm1)  0 
AL2 สญัญาณเตือน 2 (alarm2  0 
AL3 สญัญาณเตือน 3 (alarm3)  0 
PTN ตัง้แพทเทิล  0 ~ 2 1 
SEG แสดงผล  “แพทเทิล_เซก็เมนท์”   

TIMER แสดงเวลาท่ีเหลือของเซก็เมนท์   
SV-x ตัง้ค่าตัง้ของเซ็กเมนท์ได ๆ   
TM-x ตัง้เวลาของเซก็เมนท์ได ๆ   

OUT-x ตัง้เปอร์เซ็นเอาต์พตุของเซก็เมนท์ได ๆ 0~100 100 

     X = 1 ~ 8 
 
การใช้ปุ่มควบคุมในรุ่นโปรแกรม 

   Run    กดค้าง 3 วินาทีเพ่ือรันโปรแกรม (ไฟ Pro จะกระพริบ) 

  hold  กดค้าง 3 วินาทีเพ่ือโฮลโปรแกรม (ไฟ Pro จะติดค้าง) 

 +SET   jump     โดดข้ามเซ็กเมนท์ปัจจบุนั 

 +SET   Stop  หยดุโปรแกรม 
 
การลิงค์แพทเทลิ   
 สามารถทําได้โดยเซ็ท  PTN  ให้เป็น   0   ก็จะได้ 1 แพทเทิล 16 เซก็เมนท์  
 
การตัง้ฟังก์ช่ันเซท็เพื่อควบคุมโปรแกรม 
 SET8.1 = 1 วนรอบเม่ือจบโปรแกรม 
 SET8.2 = 0 ไม่จําข้อมลูเดิมเม่ือไฟดบั 
 SET8.2 = 1 จําข้อมลูเดมิเม่ือไฟดบั  
 SET8.3 = 0 โปรแกรมเร่ิมรันจาก 0  
 SET8.3 = 1 โปรแกรมเร่ิมรันจากคา่ PV   
 
 
 
 



ความหมายของสัญลักษณ์  ของ TAIE 
 

 Input      Output  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
TC เทอร์โมคปัเปิล้ Relay รีเลย์ 
RTD  Pt100  Voltage pulse ขบั SSR 

MA / V / mV สญัญาณต่อเน่ือง mA / V สญัญาณต่อเน่ือง 
  Motor valve control ขบัมอเตอร์วาล์ว 
  SCR/TRIAC Trigger ขบั SCR (แบบขบัตรง) 
 
ความหมายของข้อมูลแจ้งข้อผิดพลาด  (*ต้องสง่ให้ตรวจเช็คเทา่นัน้ ติดตอ่ บจก.ทีเอชที โปรเกรส 02-642-9999 )   

แสดงผล คาํอธิบาย 
IN1E อนิพตุ 1 ขาด 
*ADCF วงจรแปลงอนาลอกเป็นดิจิตอลเสีย 
*CJCE วงจรชดเชยอณุหภมูิห้องเสยี 
IN2E อนิพตุ 2 ขาด 
UUU1 คา่ PV มากกวา่ USPL  ของอินพตุ 1 
NNN1 คา่ PV น้อยกวา่ LSPL 
UUU2 คา่ PV มากกวา่ USPL ของอินพตุ 2 
NNN2 คา่ PV น้อยกวา่ LSPL 
*RAMF หน่วยความจํา RAM เสยี 
INTF กระบวนการตอ่เช่ือม(RS485) เสีย 
AUTF การจนูอตัโนมตัไิม่สําเร็จ 
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